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ABSTRAK 
 

Berbasis Internet Of Things (IoT), mikrokontroler ESP8266 digunakan dalam penelitian ini untuk 
mengembangkan sistem yang dapat mengontrol aerator otomatis dalam akuarium. Sistem ini dirancang 
untuk mendeteksi aliran air secara real-time menggunakan sensor waterflow dan secara otomatis 
mengaktifkan aerator ketika diperlukan untuk memastikan jumlah oksigen yang di terima cukup. 
Dengan menghubungkan sistem ke aplikasi Blynk melalui jaringan Wi-Fi, pengguna dapat memantau 
sistem dari jarak jauh. Hasil dari penelitian ini disimpulkan bahwa keseluruhan alat dapat bekerja 
dengan baik sesuai dengan rancangan yang telah dibuat sebelumnya. Dimana saat kondisi pompa hidup, 
status relay akan LOW dan aerator mati. Terkirim notifikasi “ Pompa Sirkulasi Air Nyala” pada aplikasi 
Blynk dengam rata rata delay 16.34 detik dan 2.72 detik untuk notifikasi “Pompa Sirkulasi Air Mati”. 
Penelitian ini diharapkan dapat membantu dalam pemeliharaan akuarium ikan hias dengan memastikan 
lingkungan yang stabil bagi ikan dan mengurangi kebutuhan untuk pemantauan manual. 

 
Kata kunci : Aerator, Akuarium, ESP8266, Internet of Things (IoT), Sensor Waterflow, Aplikasi Blynk  
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ABSTRACT 
 

Based on the Internet Of Things (IoT), the ESP8266 microcontroller is used in this research to develop 
a system that can control automatic aerators in aquariums. The system is designed to detect water flow 
in real-time using a waterflow sensor and automatically activate the aerator when needed to ensure the 
amount of oxygen received is sufficient. By connecting the system to the Blynk app via a Wi-Fi network, 
users can monitor the system remotely. The results of this study concluded that the whole device can 
work well in accordance with the design that has been made before. Where when the pump condition is 
on, the relay status will be LOW and the aerator is off. Sent notification “Water Circulation Pump On” 
on the Blynk application with an average delay of 16.34 seconds and 2.72 seconds for notification 
“Water Circulation Pump Off”. This research is expected to help in the maintenance of ornamental fish 
aquariums by ensuring a stable environment for fish and reducing the need for manual monitoring. 
 
Keywords : Aerator, Aquarium, ESP8266, Internet of Things, Waterflow, Blynk 
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